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Sta ¢emo naucit1?




Sistem taCaka — kruto telo
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Translatorno kretanje

e Diferencijalna jednacina kretanja

e Zakon o promeni momenta koli¢ine kretanja (uslov
translatornog kretanja)
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Obrtanje oko nepokretne ose

e Diferencijalna jednacina kretanja
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KinetiCka energija
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Obrtanje oko nepokretne ose

e Moment 1nercije - primeri
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Obrtanje oko nepokretne ose

e Primer

Disk, mase m 1 poluprecnika r, obr¢e se oko nepokretne
ose. Na njega deluje pogonski moment koji je funkcija
ugaone brzine — M, :Mo(l_%) 1 konstantan radni moment M..
Odrediti zakon promene ugaone brzine diska, ako onkrece

1z stanja mirovanja.
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Ravansko kretanje

e Diferencijalne jednacina kretanja
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Ravansko kretanje

e Primer

Stap, mase M 1 duZine L, krece se

po horizontalnom glatkom stolu,
pr1 Cemu na njega deluyje sila
konstantnog intenziteta F, Cia
napadna linijja stalno prolazi kroz
centar Stapa 1 upravna je na njega.
Odreditt kretanje Stapa, (x(?),
vc(?), o(t)), ako se on u pocetnom
trenutku nalazio na y osi 1 ako mu
je brzina centra bila jednaka nuli, a
ugaona brzina wo.
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Ravansko kretanje

e Primer
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Ravansko kretanje

e Primer
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Sta smo naucili?




