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Šta ćemo naučiti? 

 

 Translatorno kretanje 

 Obrtanje oko nepokretne ose 

 Ravansko kretanje 



Sistem tačaka – kruto telo 
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Translatorno kretanje 

 Diferencijalna jednačina kretanja 

 

 

 Zakon o promeni momenta količine kretanja (uslov 

translatornog kretanja) 

s
gC FaM




00

0

0







CC

rC

Cir

LL

vdmLd

vvv







0
s

gC

s

gCCL MM




Obrtanje oko nepokretne ose 

 Diferencijalna jednačina kretanja 

 

 

 

 

 

 

 
 

• Kinetička energija 
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Obrtanje oko nepokretne ose 

 Moment inercije - primeri 



Obrtanje oko nepokretne ose 

 Primer  

 Disk, mase m i poluprečnika r, obrće se oko nepokretne 

ose. Na njega deluje pogonski moment koji je funkcija 

ugaone brzine –                    i konstantan radni moment Mr. 

Odrediti zakon promene ugaone brzine diska, ako onkreće 

iz stanja mirovanja. 
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Ravansko kretanje 

 Diferencijalne jednačina kretanja 

 

 

 

 

 

 

   Kinetička energija 
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Ravansko kretanje 

 Primer 

 Štap, mase M i dužine L, kreće se 

po horizontalnom glatkom stolu, 

pri čemu na njega deluje sila 

konstantnog intenziteta F, čija 

napadna linija stalno prolazi kroz 

centar štapa i upravna je na njega. 

Odrediti kretanje štapa, (xC(t), 

yC(t), (t)), ako se on u početnom 

trenutku nalazio na y osi i ako mu 

je brzina centra bila jednaka nuli, a 

ugaona brzina ₀. 



Ravansko kretanje 

 Primer 
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Ravansko kretanje 

 Primer 
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Šta smo naučili? 

 

 Translatorno kretanje 

 Obrtanje oko nepokretne ose 

 Ravansko kretanje 


