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Sta ¢emo nauciti?

23. OpSte (slobodno) kretanje krutog tela

24. Brzine i ubrzanja tacaka krutog tela pri
opStem kretanju
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_ )
Opste kretanje krutog tela Ima

(maksimalno) 6 stepeni
slobode kretanja

AB = /(xa—xp)?+ (ya — yB)? + (21 — 28)* = const.,
AC = (xa—ac)?+ (ya —yo)? + (24 — 2¢)? = const.,
BC = \/(#L"-B —xz¢)? + (ys — yo ) + (2 — 2¢)? = const.
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Ojlerovi uglovi:

Uglovi precesije, nutacije i sopstvene rotacije :

y=y(t); 6=0(1); o= ()
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Parametarske jednacine opSteg
Kretanja krutog tela:

Xpo =Xa(t):Ya=Ya(t),zp =2A(1)
v =y(t),0=06(),¢=o(t)
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24. Brzine i ubrzanja tacaka krutog tela
pri opStem Kretanju




L=, +p

=T, +p

V, =V, +V2

A =f = xp

vy = opsin Z(o,p) = oh,

- /
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Primer

Primer 18 Za krajeve stapa AB dusine L = 4 [m] zglobno su vezana dva
Klizata. Klizaté A se kreée po nepokretnom praveu OA, a klizat B po pravcu z)
koji je paralelan praveu z a nalazi se na rastojanju | = 2 [m] (Slika 8.6). U
trenuthu kada se kraj A stapa AB nalazi na rastojanjuly = 2 [m] od nepokretne
taéke O brzina tacke A je

vy =2 /s

a ubrzanje °

gi=0 [n1/82].
Odrediti breinu @ ubrzanje tatke B u tom trenuthu vremena: a) analitiehi.
b) vektorski.
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0.1 2 B=c

({) 0= Va + wWysin -2 — w, L
(2) 0= -0, XA -w, Wso - Zp

~Xa { 35
(%) Va= wy o5 L +w, S1ol- XA
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() 0= Va + Wrsind -2 —~ w,/{

(2) 0= -0, XA -w, Wsd -25

() Va= w;cosd £ + w, s1hol - XA

t=4 Ya=12 23 =2Vz, Va={2

Ac=2{z sinp=12 ws.(_..@.
) s’ 2

(1) o=Fz'-»w,F{_2.;7{- w, 2
x>

) 0z-w, 2 -w, A .2 F
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(3) U= sz.\-ﬁ-b)L 22 =27 w,
A 2z
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