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/. Kinematika translatornog kretanja krutog
tela
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Translatorno kretanja krutog tela

e Kretanje tela je translatorno, ako svaki zamisljeni
pravac u telu za vreme kretanja ostaje sam sebi
paralelan. Kretanje ima tri stepena slobode.
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Translatorno kretanja krutog tela

e Pri translatornom kretanju tela putanje, brzine |
ubrzanja svih tacaka tela su u bilo kom trenutku
vremena iste.
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Primer

OnapenuTn Op3uHy U yOp3aibe TepeTa, aKo yrao Koju nojayra AB,
MeXaHW3Ma 3a IM0Jin3arme, IPpajil ca XOPU30HTAJIOM Meha 110 3aKOHy ¢ = wt
(w = const.). Koja je Besa usmel)y 6psutie Tepera u 6p3umie tauke C? [lyxxumne
nosiyra AB u CD mexanusma cy jemnake (AB = CD = L), a 3r106 E ce namasn
Ha IUXOBO] cpennHU. Kako 6u Tpebaso jla ce Mema yrao ¢ Jla OU ce TepeT
1101320 KOHCTAHTHOM OP3MHOM?
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8. Kinematika obrtanja krutog tela oko nepokretne ose
(zakon kretanja, ugaona brzina I ugaono ubrzanje)
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Obrtanje krutog tela oko nepokretne ose

Obrtanje krutog tela oko nepokretne ose je takvo kretanje tela kod kog se njegove tacke

krecu po kruZznicama ¢iji je centar na nepokretnoj osi 1 koje su u ravnima upravnim na
tu osu (osa obrtanja).
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Obrtanja oko nepokretne ose — zakon kretanja

[ 1 stepen slobode kretanja ]

Ugao obrtanja

Zakon kretanja —
parametarska jednacina
Kretanja

[ ¢ = <|>(t)]
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Obrtanja oko nepokretne ose — ugaona brzina

Srednja ugaona brzina

Ag
W = —
[ Sr At ]

Ugaona brzina

[(o: lim o, = lim A"’zd‘P=¢]

At—0 At—>0 At dt

\ektor ugaone brzine

@ [a)(t)=m(t)|2 ]
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Obrtanja oko nepokretne ose — ugaono ubrzanje

Srednje ugaono ubrzanje

A®
Sy

Ugaono ubrzanje

[ . . Ao do .
e=lim g, = lim =—=
At—0 At—>0 At dt

\ektor ugaonog ubrzanja

@ [é(t)=s(t)|2 ]
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9. Kinematika obrtanja krutog tela oko
nepokretne ose (brzina 1 ubrzanje taCaka tela)
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Obrtanja oko nepokretne ose — brzine tacaka tela

| V=wT=sT |
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[ V=0Xr ]
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Obrtanja oko nepokretne ose — ubrzanja tacaka tela

[a —h6 T +ho? N]
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Obrtanja oko nepokretne ose — ubrzanja tacaka tela

[ V=oxr ]
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Obrtanja oko nepokretne ose — brzine I ubrzanja
taCaka tela
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Primer
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Primer

/ Ugaona brzina pogonskog zupCanika, poluprecnika rl,\
1znosi w,. Odrediti ugaonu brzinu w, gonjenog
zupCanika, poluprecnika r,.
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