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Zadatak 1

@)vek, mase m,, stoji na levom kraju ¢amca, mase m, i duzine L. Za kolikoh
se pomeriti camac ako ¢ovek prede na drugi kraj. Otpor vode kretanju ¢amca
zanemariti (male brzine). Sistem u pocetnom trenutku miruje.
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Zadatak 2

/ Ako je prikazani sistem u poCetnom trenutku mirovao odrediti\
brzine tegova u polozaju u kome se levi teg spustio za H.

m,

/
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Zadatak 3

(. )

Na glatkom horizontalnom stolu nalaze se dve
prizme, masa M i m. Prime se naslanjaju na krajeve
opruga, krutostic. U pocCetnom trenutku sistem
miruje, a opruga je sabijena za duZinu §. Odrediti
brzine prizmi u trenutku u kom opruga dostigne
duzinu koju ima u nenapregnutom stanju.
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Zadatak 4

ﬂtap AB, mase m i duzine |, krajem A klizi po glatkoj, horizontalnoj,\

nepokretnoj podlozi. Na kraj B deluje horizontalna sila konstantnog
intenziteta F. Koliki treba da je intenzitet ove sile da bi se Stap kretao
translatorno, pri ¢emu gradi ugao o sa horizontalom. Odrediti kretanje
Stapa u tom slucaju.
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Zadatak 5
4 )

Homogeni Stap AB, mase m, poloZen je na dva kruZna valjka, jednakih
poluprecnika, koji se obréu oko paralelnih nepokretnih osa u suprotnim
smerovima. Ose valjaka su horizontalne i nalaze se na istoj visini, na
rastojanju 2l. Usled delovanja sila suvog trenja, u dodirnim tackama Stapa i
valjaka, Stap se krefe, pri ¢emu stalno proklizava u odnosu na valjke.
Koeficijent trenja izmedu Stapa i oba valjka je isti i iznosi u. Odrediti kretanje
Stapa, ako je u pocetnom trenutku stap mirovao, a centar Stapa bio pomeren
za Xy U odnosu na svoj simetri¢ni poloZaj prema valjcima.

v
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Zadatak 6

/Disk, mase m I poluprecnika r, obrée se oko
nepokretne ose. Na njega deluje pogonskKi
moment koji je funkcija ugaone brzine

¢
M, =M0(1—5]

| konstantan radni moment M,. Odrediti
zakon promene ugaone brzine diska, koji
kreée iz stanja mirovanja.
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Zadatak 7

-

Disk, mase mi polupreCnikar, vezan je u
tacki O, koja se nalazi na rastojanju
OC =1/2 od centra diska, nepokretnim
cilindricnim  zglobom Cija osa je
horizontalna. Disk kretanje zapocCinje iz
polozaja @(0) = @ iz stanja mirovanja.
Odrediti ugaonu brzinu diska u funkciji
polozaja, ugla .

\_

Kinematika i dinamika, Miodrag Zukovi¢




Lly) =?

OBFT, okow MHEN, ocE

N JK
LJQ& = Z M%}

2%\’.\,9;:—\(3' % S,'ucf ’

| $+-5 % sieg|

-

Wig)=Pg)=7

= de_dy dF_ o 4
e O
’/‘é T ‘.f‘l :--2— }_5|nif
3 r
e & ¢ ¥
£ = &6
{ 2
Ee acd Jéﬁo =2’Eur’-u1 Ppro)= O $io)=F,
n:— N 4 = ‘? 4
mg}:w-ﬂ? ¢ =f_2:j’__tosq’,
- & o ¥
Mo ML g,
+ - Q‘x— 4 ("‘" - o 2
Y3 heX o W 2 sy = xRN Ssctil

| Haf e
dory
o %_‘é (wsg_wsg,) \

Kinematika i dinamika, Miodrag Zukovi¢




Zadatak 8

Odrediti obrtne momente, M;i M, ,
koji deluju na zupcanike zupcastog
para pri  njegovom stacionarnom
kretanju - kretanju konstantnim
ugaonim brzinama w1 1w,
PolupreCnici zupcanika zupcCastog
prenosnika sur ir;.
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Odrediti obrtnék momenteés M, | M, ,
koji deluju na zuplanike zupdastog
para  pri  njegovom  staclonarnom
kretanju -  kretanju  konstantnim
ugaonim brzinama @yl
Polupretnici  zuplanika zuplastog
prenosnika sury ir.
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Zadatak 9
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