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Čovek, mase m1, stoji na levom kraju čamca, mase m2 i dužine L. Za koliko će 

se pomeriti čamac ako čovek pređe na drugi kraj. Otpor vode kretanju čamca 

zanemariti (male brzine). Sistem u početnom trenutku miruje. 
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 Ako je prikazani sistem u početnom trenutku mirovao odrediti 

brzine tegova u položaju u kome se levi teg spustio za H. 
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Štap AB, mase m i dužine l, krajem A klizi po glatkoj, horizontalnoj, 

nepokretnoj podlozi. Na kraj B deluje horizontalna sila konstantnog 

intenziteta F.  Koliki treba da je intenzitet ove sile da bi se štap kretao 

translatorno, pri čemu gradi ugao a sa horizontalom. Odrediti kretanje 

štapa u tom slučaju. 
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 Disk, mase m i poluprečnika r, obrće se oko 

nepokretne ose. Na njega deluje pogonski 

moment koji je funkcija ugaone brzine 

 

 

 i konstantan radni moment Mr. Odrediti 

zakon promene ugaone brzine diska, koji 

kreće iz stanja mirovanja. 
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