Domaci zadatak 1

Mehanika 2 (Kinematika)
Miodrag Zukovic
Novi Sad, 2023.
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45|MM 42/2022 |Sarapa Nikola 21
46(MM 4312022 |Sekulic Jovana 22
A7 (MM 44/2022 | Stajic Savo 23
48(MM 45/2022  |Popovic Nikola 24
49(MM 462022 |lliE Marko 1
S0(MM 47/2022  |Vidovid Stefan 2
51 (MM 48/2022 [Vujasinovic Bojana 3
52(MM 49/2022  |Rakic Dugan 4
53[MM 50/2022 |Bekanovic Ivona 5
54(MM 51/2022 |Gibanica Peda 6
55|MM 5212022 |Cubrlo Luka 7
56|MM 53/2022  |Zelevic Borde 8
57|MM 54/2022 |Puskic Vasilije 9
58|MM 55/2022 |Repac Milenko 10
59|MM 56/2022 | Saric Aleksa 11
60(MM 5712022  [Ninic Aleksa 12
61|{MM 58/2022 |ViSacki Nemanja 13
62(MM 59/2022  |Lazic Aleksandar 14
63|MM B0/2022  [Mijanovid Radomir 15
64|MM 62/2022  |Zertovskij Anton 16
65 17

Br. Indeksa |Prezime Ime Domadi 1 (br.zad.)
1|MM 52/2020 |Projevié Matalija 1
2|MM 41/2021  |Firi¢ Ugljega 2
3|MM 54/2021 [Radibratovié Vukasin 3
A4|MM 172022 Krunié Rade 4
5|MM 272022 Veljovic Vukasin 5
6|MM 372022 Borkovic Milan 3]
7|MM 472022 Blolovié Aleksandar 7
8|MM 572022 Buréer David 8
9|MM 6/2022 Savatic Mikola 9

10({MM Fi2022 Spanjevic Luka 10
11|MM 8/2022 Dimitrijevic Aleksandar 11
12(MM 972022 Ciri¢ Marko 12
13|MM 10/2022  [UZljebrka Dragan 13
14(MM 11/2022 |Bilbija Andela 14
15(MM 12/2022 |Remete Karolina 15
16|MM 13/2022  |Cvjetkovic Jovan 16
17|MM 14/2022 |Tasic Memanja 17
18|MM 15/2022  |Krstic llija 18
19|MM 16/2022  |Knedevic Savka 19
20|MM 17/2022  [Arambasic Ana 20
21|MM 18/2022  |Blukié Wanja 21
22|MM 19/2022  |Staréevic Aleksandar 22

23|MM 20/2022  |Marié Marko 23
24|MM 21/2022  |Rogulja Meboja 24
25|MM 22/2022  |Panti¢ Mihajlo 1
26|MM 23/2022  |Kovadevic Dimitrije 2
27|MM 24/2022  |Domoniji Luka 3
28|MM 25/2022  |Stevanic Sinisa 4
29|MM 26/2022  |Jerkan Luka 5
30|MM 27/2022  (Kujaca Milica 6
31|MM 28/2022  |Koledin Bogdan 7
32|MM 29/2022 |Dzida Waojin 8
33|MM 30/2022 |BoSnjak Mikola 9
34|MM 31/2022 |Staradek Mihajlo 10
35|MM 32/2022 |Hric Enrvin 11
36(MM 33/2022  |Bodic Teodor 12
37|MM 34/2022  |Tatalovic llija 13
38|MM 35/2022 | Zivanovié Andrej 14
39(MM 36/2022  |Marugic Damir 15
A0(MW 37/2022 |Pekez Vladimir 16
A41(MM 38/2022 | Grubin Barivoj 17
42|MM 38/2022  |Ratkovic Dugan 18
43|MM 40/2022 | Golubovid Mina 19
A4(MM 41/2022 |Golid Milod 20




3amarak 1

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=2cost, y(t)=2sint.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka npBu nmyT Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

° Kinematika, Miodrag Zukovic¢




3ajgarak 2

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=4cost, y(t)=2sint.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka npBu nmyT Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amgarak 3

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=2cost, y(t)=4sint.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka npBu nmyT Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

° Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=4sin(2t), y(t)=4cos(2t).

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) Tpenytak t* y xome he ce Tauka nmpBu nmyT Hahu Ha ocH X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MpHUPOIHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJIYNPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amgarak 5

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=6sin(2t), y(t)=3cos(2t).

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) Tpenytak t* y xome he ce Tauka nmpBu nmyT Hahu Ha ocH X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MpHUPOIHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJIYNPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

‘ Kinematika, Miodrag Zukovic¢




3amgarak 6

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=3sin(2t), y(t)=6cos(2t).

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) Tpenytak t* y xome he ce Tauka nmpBu nmyT Hahu Ha ocH X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MpHUPOIHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJIYNPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amarak [/

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=2cost, y(t)=2+2sint.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka npBu nmyT Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

° Kinematika, Miodrag Zukovic¢




3amgarak 8

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=4cost, y(t)=2+2sint.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka npBu nmyT Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=2cost, y(t)=4+4sint.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka npBu nmyT Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=4+4sin(2t), y(t)=—4cos(2t).

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) Tpenytak t* y xome he ce Tauka nmpBu nmyT Hahu Ha ocH X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MpHUPOIHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJIYNPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=6+6sin(2t), y(t)=—3cos(2t).

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) Tpenytak t* y xome he ce Tauka nmpBu nmyT Hahu Ha ocH X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MpHUPOIHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJIYNPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=3+3sin(2t), y(t)=—6cos(2t).

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) Tpenytak t* y xome he ce Tauka nmpBu nmyT Hahu Ha ocH X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MpHUPOIHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJIYNPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amarak 13

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t, y(t)=t>-1.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢




3amarak 14

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t, y(t)=1-t>.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amarak 15

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t>-1, y(t)=t.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢




3amarak 16

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=1-t%, y(t)=t.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amarak 1/

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t*, y(t)=t*-1.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /




3amarak 19

@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t* -1, y(t)=t>.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

a Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=1-t*, y(t)=t>.

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu Y,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t*, y(t)=t>-4.
OnpenuTu:
d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,
b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu X,
C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,
d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

Onapenutu:

d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,

b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu X,

C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,

d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=t>-4, y(t)=t>.
OnpenuTu:
d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,
b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu Y,
C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,
d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /
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@CTH;G TA4KE y PABHU ONHKCAHO j€ MMapaMETapCKUM JeIHaYUMHaMa \

KpeTama:

x(t)=4-t*, y(t)=t>.
OnpenuTu:
d) TpajeKTOPHUjy KpeTama Tauyke M HallpTaTH je,
b) tpenyrak t* y xome he ce Tauka Hahu Ha ocu Y,
C) BeKTOpe Op3MHE U yOp3amka U IlUXOBE HHTCH3UTETE Y IIPOU3BOJEHOM
TPEHYTKY {,
d) Bekrope Op3uHE U yOp3ama U lbUXOBE MHTCH3UTETE Y TPEHYTKY ¥,

€) MNpHUPOJHE KOMIIOHEHTE yOp3ama M IMOJyIPEUYHUK KPUBHHE
\ TpPaJEKTOpPH]€ Y TPEHYTKY 1*. /

@ Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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Kpyxnuma

(x—p)+(y—q)=r’

Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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Kinematika, Miodrag Zukovic¢
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