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Domaći zadatak 1 
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Задатак 1 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .sin2,cos2 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 2 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .sin2,cos4 ttyttx 
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Задатак 3 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .sin4,cos2 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 4 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

        .2cos4,2sin4 ttyttx 
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Задатак 5 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

        .2cos3,2sin6 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 6 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

        .2cos6,2sin3 ttyttx 
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Задатак 7 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .sin22,cos2 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 8 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .sin22,cos4 ttyttx 
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Задатак 9 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .sin44,cos2 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 10 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

        .2cos4,2sin44 ttyttx 



13 

Задатак 11 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

        .2cos3,2sin66 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 12 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка први пут наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

        .2cos6,2sin33 ttyttx 
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Задатак 13 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .1, 2  ttyttx

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 14 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .1, 2ttyttx 
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Задатак 15 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .,12 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 16 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .,1 2 ttyttx 
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Задатак 17 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .1, 42  ttyttx

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 18 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .1, 42 ttyttx 
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Задатак 19 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .,1 24 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 20 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .,1 24 ttyttx 
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Задатак 21 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .4, 22  ttyttx

Kinematika, Miodrag Zuković 
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Задатак 22 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси x, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .4, 22 ttyttx 
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Задатак 23 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .,4 22 ttyttx 
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Задатак 24 

Кретње тачке у равни описано је параметарским једначинама 

кретања: 

 

 

Одредити: 

a) трајекторију кретања тачке и нацртати је, 

b) тренутак t* у коме ће се тачка наћи на оси y, 

c) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у произвољном 

тренутку t, 

d) векторе брзине и убрзања и њихове интензитете у тренутку t*, 

e) природне компоненте убрзања и полупречник кривине 

трајекторије у тренутку t*. 

    .,4 22 ttyttx 

Kinematika, Miodrag Zuković 



Подсетник 

Права 
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Kinematika, Miodrag Zuković 



Подсетник 

Кружница 
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Kinematika, Miodrag Zuković 



Подсетник 

Елипса 
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Kinematika, Miodrag Zuković 



Подсетник 

Парабола 
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Kinematika, Miodrag Zuković 



Подсетник 
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