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Zadatak 1

-

Duz Zleba u pravcu dijagonale
kvadratne ploCe, koja se krece
translatorno pravolinijski konstantnim
ubrzanjem a,; = 2g = const, krece se
materijalna tacka M, mase m. Odrediti
relativnu brzinu tacke, u odnosu na
plocu, u polozaju B. Tacka zapocCinje
kretanje bez relativne brzine iz
polozaja A. Sve otpore Kkretanju tacke

zanemariti.
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Zadatak 2

/- , 2\

h s
pAlfIN -
N[N o=const

Kuglica, mase m, moZe da se krete u| <]l >
horizontalnoj cevi, duzine L, koja se obrce
oko vertikalne ose konstantnom ugaonom All M B
brzinom w = const . Kuglica Kkretanje _'?E'"_ O '
zapoCinje sa sredine cevi iz stanja IR L p
mirovanja u odnosu na cev. Kolika je :i u
relativna brzina kuglice na izlasku iz cevi. ,
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Zadatak 3

e

Kuglica M, mase m, moze da se kre¢e u kruznoj
cevi, poluprecnika R, koja se obrée oko
vertikalnog precnika AB konstantnom ugaonom
brzinom w = const. Odrediti poloZaje relativne
ravnoteze kuglice. Sve otpore Kkretanju kuglice
zanemariti.
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Zadatak 4

4 A

Matematicko klatno, materyalna tacka mase m obeSena o nepokretnu tacku
neistegljivim uzetom duzine [, zapoéinje kretanje 1z polozaja A bez pocetne
brzine.

Odredit1:

a) brzinu materyjalne tacke u o
funkeiji ugla o,

b) brzinu tacke u polozaju C,

c) silu zatezanja uZzeta u ;ﬂ L
polozaju C. . ) ’
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Zadatak 5

tacke). Odredit:
a) diferencyjalne jednacine kretanja
matertjalne tacke,

b) parametarsku jednacinu kretanja
tacke (x(7)),

c) trenutak #; u kome je brzina tacke
dva puta manja od pocetne,

d) predem put tacke L do trenutka 7.

Materyjalna tactka mase m zapocéinje kretanje po glatkoj horizontalnoj ravm, u
homogenom polju sile zejmljine teze, po¢etnom brzinom v. Na nju dejstvuje 1 sila
otpora kretanju, proporcionalna kvadratu brzine R=kVv* (k=const>0, v- brzina
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Zadatak 6

.. Materijalna tacka mase m zapocinje kretanje u vertikalnoj ravm, u homogenom
polju sile zemljine teze, horizontalnom pocetnom brzinom vy Kretanje zapocinje
sa visine h. Odrediti:

a) diferencyjalne jednacine kretanja

materyjalne tacke, o
V,
b) parametarske jednacine kretanja G"‘“"r-a--._q__“ -
tacke (x(r) p(1), ; “«M\\
i ~
¢) trenutak 7, u kome taéka padne na e
tlo, * -
Y i il L
d) brzinu tacke v, u trenutku ;. i B
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Zadatak 7

4 )

. Materyjalna tacka, mase m, zapoémnje kretanje EQ
namZe 1z polozaja A bez poletne brzmme. U :
polozaju B (AB=h) dospeva na glatku ¢ %
cibindnénu povriinu, radyusa R. Vezu napusta u
polozaju D.

Odrediti:

a) brzinu tacke u polozajyma B, C1D,

b) reakciju veze u polozaju C,

¢) visinu H do koje ¢e se tatka popeti nakon
napustanja veze.
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