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Zadatak 1

-

Zadatak 2.6 Tacka se krece po kruZznici,
poluprecnika r, brzinom| konstantnog
intenziteta v(t) = V = const. Odrediti
konacne jednacine kretanja tacke x(¢t) i
y(t), ako je Kkoordinatni pocetak
Dekartovog Kkoordinathog sistema u
centru Kkruznice, a taCka zapocinje
kretanje iz poloZaja: x(0) =r,y(0) =
0. Odrediti i ubrzanje tacke pri ovom
kretanju.
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Zadatak 2

(| h

Zadatak 2.8 Kretanje tacke je opisano parametarskim jednacinama

x(t) = ktcost,y(t) = ktsint,z(t) = pt

Odrediti brzinu i ubrzanje tacke u proizvoljnom trenutku vremena ¢.
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Zadatak 3

-

Zadatak 2.12  Stapovi 0:A i 0:B,
jednakih duzina a, vezani su za
podlogu cilindri¢nim zglobovima. U A i
B za njih je zglobno vezan Stap AB,
duzine L. Rastojanje izmedu zglobova
01 i O je L. Smatraju¢i poznatom
funkcijom @(t), zakon promene ugla
obrtanja Stapa 0,4, odrediti brzinu i
ubrzanje centra C Stapa AB.

A L2 C L2 B \
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Zadatak 2.12  Stapovi 0:A i 0B,
jednakih duZina a, vezani su za

podlogu cilindri¢nim zglobovima. U A i ¢
B za njih je zglobno vezan Stap AB,
duzine L. Rastojanje izmedu zglobova .
0, i 0; jelL. Smatrajuéi poznatom |“>=
funkcijom @(¢), zakon promene ugla
obrtanja Stapa 0,A, odrediti brzinu i
ubrzanje centra C Stapa AB.
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Zadatak 4
(1 )

Zadatak 2.13 Disk, poluprecnika r = 2m, obrée se

2
oko nepokretne ose po zakonu ¢(t) = ¢ —%[rad].
Odrediti ugaonu brzinu i ugaono ubrzanje diska u
trenucimat, = 0,t; = 1sit, = 2s. Odrediti brzinu
i ubrzanje tacke A na obodu diska u ovim
trenucima.
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Zadatak 2.13  Disk, polupreénila r = 2m, obrie se £
oko nepokretne ose po zakonu p(t) = —t—;[rad], {
Odrediti ugaonu_brziny | W’alskﬂ u
trenucima t, = 0,¢, = 1sif, = 2. Odrediti brzinu
i ubrzanje tatke A na obodu diska u ovim — + - ==
trenucima. - o t 2 3 €
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Zadatak 5

/

Zadatak 2.14 Zamajac zapocinje Kkretanje iz
stanja mirovanja i krece se jednoliko ubrzano.

Nakon 10 minuta ima ugaonu brzinu Kkoja
obrt

min

zamajac u ovih 10 minuta. Usvojiti da je
@(0) = 0.

odgovara 120—. Koliko obrtaja je nacinio

\Z
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Zadatak 2.14 Zamajac zapocCinje kretanje iz
stanja mirovanja i krece se jednoliko ubrzano.
Nakon 10 minuta ima ugaonu brzinu koja

OEII # " 5 6 s
odgovara 12053 Koliko obrtaja je nacinio

zamajac u ovih 10 minuta. Usvojiti da je
@(0) =0.
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Zadatak 6

/Zadatak 2.17  Disk, polupre¢nika 1,

obr¢e se oko nepokretne ose. Oko
njega je omotano idealno uZze koje je
prebaceno preko vecCeg cilindra,
poluprecnika 1, dobosa koji se obrce
oko nepokretne ose. Oko manjeg
cilindra dobosSa, poluprecnika r;,
prebaceno je idealno uZe na Cijem
kraju se nalazi prizma A. Prizma se
krece pravolinijski po zakonu

2
x(t) = a% + v,t. Odrediti ugaonu

brzinu i ugaono ubrzanje diska. Uzad
ne proklizavaju.

Kinematika i dinamika, Miodrag Zukovi¢




Kinematika i dinamika, Miodrag Zukovi¢




Xte) =g & L Ust
N
Ulzi '-’aé’*zfo

Qa =X = Q = Coust

UQ;'UG.‘U“Q("‘,O
M

(U55= s U:.I

r) (J-._=Qf"fﬂ'¢

L, = Gt + o gl_ £
Ca >, M
-‘fc‘ r1 (4)'. -rl a“VG
ra

1!0 UC. :r.._ ab*”‘
f=

Up = ry e,

e Wy = V.

a
£

10drag Zukovic¢




Zadatak 7

-

Zadatak 2.15 U procesu neprekidne Stampe
papir se uvla¢i u presu Kkonstantnom
brzinom v. Ako jer trenutni poluprecnik
rolne papira, a b debljina papira, odrediti
kako se menjaju ugaona brzina i ugaono
ubrzanje rolne papira u funkciji od r. Kako

se ove veliCine menjaju tokom vremena.
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