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Zadatak 1
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Stap, masemi duZine L, kreée se po
horizontalnom glatkom stolu, pri ¢emu
na njega deluje sila konstantnog
intenziteta F, Cija napadna linija stalno
prolazi kKroz centar Stapa i upravna je
na njega. Odrediti Kkretanje Stapa,
(xc(@),yc(6),@(t) ), ako se on u
pocetnom trenutku nalazio nayosi i
ako mu je brzina centra bila jednaka
nuli, a ugaona brzina w.
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Zadatak 2

/-

Stap, mase M i duZzine 2L, oslonjen je
krajem A o glatki horizontalni pod, a
krajem B vezan uzetom za tavanicu. U
datom, ravnoteznom, polozaju Stap gradi
ugao 45° sa podom. U jednom trenutku
pukne uZe i Stap zapocinje kretanje u
vertikalnoj ravni, u homogenom polju sile
zemljine teze. Odrediti reakciju poda
neposredno nakon presecanja uzeta, kao i
brzinu centra Stapa u funkciji polozaja,
ugla @ koji Stap u proizvoljnom poloZaju
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\gradi sa podom.
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Kotrljanje bez proklizavania i sa proklizavanjem
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Zadatak 3

-
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Disk, mase m i poluprecnika r, zapocinje
kretanje po horizontalnom podu kotrljanjem
bez klizanja iz stanja mirovanja. Na centar
diska deluje horizontalna sila, stalnog
smera, Ciji se intenzitet tokom vremena
menja po zakonu F = kt, k = const > 0.
Odrediti trenutak t; u kome ¢e disk poceti
da proklizava i putS§ koji ¢e centar diska
preci do tog trenutka. Koeficijent trenja
izmedu diska i poda je p.
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Zadatak 4
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Disk, mase m i poluprecnika r, krece
se po horizontalnom podu. U
poCetnom trenutku svim taCkama
diska saopstena je u horizontalnom
pravcu ista brzina, intenziteta v,.
Odrediti trenutak t; u kome ce disk
poCeti da se Kkotrlja bez Kklizanja.
Koliki put S prede centar diska do
tog trenutka. Koeficijent trenja
izmedu diska i poda je u.
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Zadatak 5

(

Disk, mase mi radijusar, nalazi se na
hrapavoj strmoj ravni nagibnog ugla a.
Oko diska je omotano idealno uze koje
ne proklizava u odnosu na njega. Drugi
kraj uzeta vezan je za zid, tako da je deo
uzeta izmedu zida i diska paralelan sa
strmom ravni. Disk kretanje zapocCinje
iz stanja mirovanja - pod dejstvom sile
tezine, savladuju¢i trenje (koeficijent
trenja je u). Odrediti kretanje centra
diska x(t) i silu uuzetu S.
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