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Šta ćemo naučiti? 

 

 

7. Kinematika tačke - prirodni koordinatni 

sistem 

8. Kretanje tačke po kružnici 
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Prirodne koordinate 
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NTB



RO – oskulatorna ravan 

RT – tangentna ravan 

RO – normalna ravan 

s – prirodna koordinata 

s(t) – zakon kretanja 



Prirodni koordinatni sistem – brzina  
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Prirodni koordinatni sistem – ubrzanje  
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Prirodni koordinatni sistem – ubrzanje  
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 Poluprečnik krivine trajektorije određuje poluprečnik 

kružnice čiji se centar nalazi na pravcu normale na 

trajektoriju, ima zajedničku tangentu sa njom i najbolje 

aproksimira krivu u okolini posmatrane tačke 

 

 Poluprečnik krivine kružnice jednak je samom 

poluprečniku kružnice, a poluprečnik krivine prave je 

beskonačno velik (krivina je jednaka nuli) 



Poluprečnik krivine trajektorije 
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Pređeni put 

14 
Kinematika i dinamika, Miodrag Zuković 

],[],[],[],[ 32211030 ttPttPttPttP 

)()()()()()(],[ 23120130 tststststststtP 


t

t

dttvts

0

)()(



Primer 
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Kretanje tačke je opisano parametarskim jednačinama 

 

 

 

a) Odrediti trajektoriju tačke, 

b) odrediti trenutak t*>0 u kome će se tačka naći na osi y, 

c) odrediti brzinu i ubrzanje tačke u proizvoljnom 
trenutku vremena t, 

d)  odrediti brzinu i ubrzanje tačke, i njihove intenzitete, u 
trenutku t*, 

e) odrediti poluprečnik krivine trajektorije u trenutku t*. 

   
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2 2

t t
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Trajektorija 
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Brzina i ubrzanje 
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Brzina 
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Ubrzanje 
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