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Sta ¢emo naucit1?

20. Mere kretanja tacke (kolic¢ina kretanja, moment

encijalna energija sile.
e kretanja tacke.
ta koliCine kretanja
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20. Mere kretanja tacke

e Koli¢ina Kretanja

e Moment koli¢ine
Kretanja

K=mv [O

FxK =

<l




20. Mere kretanja tacke

e Kineti¢ka energija

1 o, 1 . —
Ex =—mv° ==—m(V-V) I 1
2 2 "l j
Kineticka energija (Dekartov, prirodni i - £ Y
polarni koordinatni sistem): M, 2
1 . : . -
Ex ==m(X* +y? +2°) Vy %V,
2 e =
2| = |V
1 .5 - _ L
EK:_mS K1=mV1¢mV2=K2

E..=—mvi=—mv5 =E




e Elementarni impuls

SI

21. Impuls sile

€

e Impuls sile
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21. Impuls sile

e Primer: Odrediti impuls konstantne sile na vremenskom
Intervalu t,-t,.

e Kada se Impuls moze izracunati sile bez poznavanja

Kratanja? L
F=F(,r,v)

— ——

b b

to Ly
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22. Rad sile




Rad sile

e Elemantarni rad sile

dA=F.dr

e Rad sile

%1:jﬁ-df
0




Rad sile

e Primer: Odrediti rad konstantne sile na pomeranju tacke
1z polozaja M, U polozaj M,.

e Kada se moze izraCunati rad sile bez poznavanja

Kratenja?
F = F(t,F,V)
M, G
1. F =const — Ay, = jﬁdf:ﬁjdf:ﬁ (F, —F,)
M, )
M,




Rad sile

- Krivolinijsko kretanje - Pravolinijsko kretanje

‘_)’

- Rad konstantne sile pri pravolinijskmo kretanju

—

F = const; F = const, o. = const

— Ml
£ AOlzjlf-dszcosocS
M, M 4 M, 4

Todr =0 Ay =FS
S o=m/2— Ay =0




Rad sile

dr = vdt

Dekartove koordinate

df = dxi +dyj + dzk 1

F=Fi+Fj+Fk

L5 A, = j(Fde+ F,dy + F,dz)
0

Prirodne koordinate

dr = dst

N

F=Fi{+F,i+Fb

1
>—>A01=j|:tds
0




Dekartove koordinate
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Rad sile - rad sile tezine

N

dr = dxi +dyj

Y
e —> A = f—mgdy =-mg(y, — Y1)

F =mg = -mgj
J yl
\ M
- -
4 nl 17 Y2 > VY=Y =h>0,(T)|  [A, =-mgh
mg
y Yo = Y1, (=) r—> 1A =

) % ylA Y2 <¥1,Y1—Y2 =h>0, (i), Az =mgh




Rad sile - rad sile tezine

‘a. My— — Om'm%: m?ifgﬁj\a
Z’« = (-mg ?)-(J:ta.-t- dy 1)
___!1/:{””,3"_ f[ai_ v :-‘u‘é_d%
Jiox |
o 2

- { -
oy & = jcm““ = —wmyglody =g 3}
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Snaga sile

1hp =746 W = (.746 kW

Primer: Dizac¢ podize teg mase 200kg
brzinom 2m/s. Kolika je snaga dizaca
- sile kojom on podize teg.

—_

P=F-v=mgv~4000W




Umesto zahvaljivanja na paznji...
e Jugo 45 e Traktor IMT 539

Ko 1ma vecu snagu?

33 KW (45 hp) 29,5 KW (39 hp)

1 kW= 1.34 hp Najprodava_niji model IMT-a.
Glavna razlika u odnosu na 533
1 hp=0,7457 kW jeste motor od 39 K§, ...




U
PODACI ZA IDENTIFIKACLIU

Tip motora
NAZIV Tip Sasi
Bl 900 cm? 1100 cm®
JUGO45—55. . . . . . v e VX1 145 A00 100 GL 064 128 A, 064

MOTOR

Smesta)

Ciklus

Broj i raspored cilindara
Pre¢nik cilindara

Hod klipova .

Ukupna radna zapremina .
Stepen kompresije

Maksimalna snaga (DIN) .

Broj obrtaja pri kome motor daje maksimalnu snagu .

Max. obrini moment (DIN) .

Broj obrtaja pri kome moter daje max. obrini moment .

YIS Ere O SRR TIRE  IRCR  11e

cm’

kW
o/min
Nm

o/min

napred, popreko

Ono, ¢etvorotakini

4, u liniji

65 80
68 35,5
903 1116
9 92
33,1 404
5.800 6.000
62,3 774
3.300 3.000

|
»l
Nm
Pin | (83
784
m_{ 635
==lr- 543
: 4
i /
v‘ / 1,
r
v ] i
N i 309 Do S000 6000
O/min.

SL 1 — Karakteristi¢ne krive za motore tip 100 GL 064
snimljene DIN metodom




1.3, TEHNICNI PODACI
Motor

Proizvodad

Tip

Broj cilindara

Precnik cilindara

Hod klipa

Radna zapremnina

Stepen kompresije

Red paljenja

*Snaga motora na zamajcu
pri 2000 min-!

Snaga na prikljuénom vratilu
pr1 2000 min™!

* Maksimalni obrtni momenat
pri 1300 min-!

Kosuljice cilindara
Podmazivanje

Industrija motora Rakovica
M33/T-LP cetvorotakini dizel motor
3

41,4 mm

127 mm

2500 ¢cm?

17.4:1

]—2—3

28,7 KW (39 KS)

26,5 KW (36,5 KS)

15,3 daNm (kpm)
Zamenjive, suve, livene
Uljem pod pritiskom, pomocu
rotacionc pumpe




Potencijalna energija sile

e Potencijalne sile

-

Fl ) e

Ay = § F.dr =0 M
@ M M,
M,
e Potencijalna energija-rad potencijalne sile
IT=TI(r) =TI(X, Y, 2) - potencijalne sile: gravitaciona sila,

sila tezine, sila u opruzi,...
dA = —dII -nepotencijalne sile: sila trenja,

A01 =11, -11; sila fluidnog otpora,...




Potencijalne sile — potencijalna energija

Sila tezine Sila u opruzi

yﬂ M, 1
“or ; F, =cAl, TI, = = c(Al)?
v, )7 2
mg
s 4 . !
J
F — e k

O 7 %
Hg — mgy1 Hg — imgd P

Gravitaciona sila
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Uslovi potencijalnosti sile

dA = FdF = F,dx+ F dy + F,dz
ol , > dA=-dIll—
—dz

0z

Fdx+ F,dy + F,dz = —(Zhax+ L dy + Ll az)

OX oy 0z

oIl ol'l
dI1=dI1(x,Vy,2)=—dx+—dy+
(X,Y,2) ~ y y

Foo g ol o
OX oy 0z
F =—VII
§:QT+£T+EE
ox oy 0z




Uslovi potencijalnosti sile




Uslovi potencijalnosti sile

dA = —dIT

3\

dA = FdF = F,dx+ F,dy

oIl
F,dx+ F,dy =—(—d
dH:dH(x,y):a—de+a—de>_> SRR (8x o
OX oy
oIl oIl
Fo=—",F =——
OX oy
oOF, oam_ &'m
oy oy ox oyox| O _OFy
oFy oo oM oy  ox
OX OX oy OXOY |
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Opst1 zakoni dinamike materijalne tacke




23. Zakon promene koli¢ine kretanja

C;—llef—mlzzlfdte dK = di’




Zakon o promeni koli€ine kretanja
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e Primer: Materijalna tacka, mase m=1kg, krece se
pravolinijski pod dejstvom sile  F =100-t)i . Odrediti
trenutak t;, u kome tacka menja smer kretanja -x(0) = 20m/s .

4 : N

— —

tO:O

5}
1(07) —1(207) = j 10(1— )i dt — —20F = (10t, —5t,%)7
0

/

5t,2 —10t, —20=0 —>t, =1++/5

\_




24. Zakon promene momenta koli¢ine
Kretanja

3
QD)
|
Tl
=
X
3
QD)
1
=
X
Tl

. d . . -
Lo =—(FxmV) =VxmvV+TFxma=rxma
dt




24. Zakon promene momenta koli¢ine

Kretanja
. Z?—r waa/z?

-

Lo "/
~
= 5, o
o b3 rx m a =

- = -
[.=Cxk

A -

_

V\
Vv X U

—
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25. Zakon promene kinetiCke energije
taCke




25. Zakon promene kinetiCke energije
taCke
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e Primer: Materijalna tac¢ka, mase m, krece
se u homogenom polju sile zemljine teze.
Sa visine h, iznad povrSine Zemlje bac¢ena
je  vertikalno uvis  brzinom v,
Zanemaruju¢i sve sile osim sile tezine

odrediti visinu leta H.

EKl - EKO = Aorqg
1

1

> M(0)* =Z-mvp” = -mg(H — hy)
2
29




26. Zakon odrzanja totalne mehanicke

energije tacke

dE, = dA=dA™ +dA™

dA™ =0
dA = —dIT

- — dE

=—dll > d(Ex +I1)=0—>

Ex +11=E =const




26. Zakon odrzanja totalne mehanicke
energije tacke

E=£t+ﬂ“
PoT. peroT. A4 GWEPOT.
= A ’q’ o(ék.:—d”] -+
dEc=ddA — dEx o +d |
NEPOT,
AT J d(Ee+N)= dA
—— O/AMGPDT':O — i(..(\f_u+n)=£{ — {__Ek--‘. ﬂ:wusé%

2}:41‘ ﬂ4 = Ero +No ‘—l

L —
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Primer

e Materijalna tacka, mase m, krece se U
homogenom polju sile zemljine teze. Sa
visine h, iznad povrsSine Zemlje bacena je
vertikalno uvis brzinom v,. Zanemarujuci
sve sile osim sile tezine odrediti visinu

leta H.

EKl +H1 — EKO +H0

%m(O)2 +mgH = %mvo2 +mgh,




Primer

e Materijalna tacka, mase m, krec¢e bez pocetne brzine niz
glatku strmu ravan nagibnog ugla o.. Kolika je brzina tacke

U podnozju strme ravni, ako je duzina strme ravni L.

I1 g Ep+Il
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Umesto zahvaljivanja na paznji...

Velika nagrada Turske,
poslednji put?

Svaka prica 0 stazi u
Turskoj pocinje sa
fantasticnom Krivinom 8...

Ovaj levi zavoj na stazi u
Turskoj ima tri temena, |
vozaci trpe silu do ¢ak 5G, Sta znaci:

u ukupnom trajanju duzem  «yozagj trpe silu do ¢ak 5G”?
od 7 sekundi.

http://www.rts.rs/page/sport/sr/story/133/auto-moto/887258/velika-nagrada-turske-poslednji-put.html




Sta Smo naudili?

20. Mere kretanja tacke (kolic¢ina kretanja, moment

encijalna energija sile.
e kretanja tacke.
ta koliCine kretanja
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