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Zadatak 1

(= )

Materijalna tacka, mase m = 1[kg], krece se pravolinijski
pod dejstvom sile F(t) = 10(1 — t)[N]. Odrediti trenutak t;
u kome tacka menja smer kretanja ako je vy = 20[m/s].
(Vidi Zadatak 1.5)
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Zadatak 2

/

Materijalna tacka mase m se krece po kruznoj

zici radijusa r. Na nju deluje konstantna sila E,
intenziteta F = const, ¢ija napadna linija gradi
ugao a = const sa horizontalom. Odrediti rad
koji ova sila izvrSi na pomeranju tacke iz
poloZaja A u poloZaj B, odnosno iz poloZaja A u
polozaj C.
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Zadatak 3

-

Materijalna tacka mase m se krece po glatkoj
kruznoj zici radijusa r. Na nju deluje sila F,
konstantnog intenziteta F = const, Cija napadna
linija stalno pada u pravac tangente na Zicu.
Odrediti rad koji ova sila izvrSi na pomeranju
tacke iz polozaja A u poloZaj B, odnosno iz polozaja
Au polozaj C.
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/

Materijalna tatka mase m se krete po glatkoj
kruznoj %ici radijusa r. Na nju deluje sila F#,
konstantnog intenziteta F = const, ¢ija napadna
linija stalno pada u pravac tangente na Zicu
Odrediti rad koji ova sila izvrdi na pomeranju
tatke iz poloZaja A u poloZaj B, odnosno iz poloZaja
A u polozaj C.
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Zadatak 4

(= -

Materijalna tacka M, masem, se krece po 'O

pravolinijskoj zici. Na nju deluje centralna /,/f?\\\

privlacna sila F , konstantnog intenziteta //’/ W ™ )

F = const, sa centrom privlacenja u tacki O. = ) : h N
Odrediti rad koji ova sila izvrsi na| A~ i ~C
pomeranju tacke iz polozaja A u polozaj B,| T M IB i
odnosno, iz polozaja A u polozaj C, L ! .-L: ! »‘
(AB =BC =1, OB = h).
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Zadatak 5

/_ )

Kliza¢, mase m, moZe da se Kkrece po 7
pravolinijskoj vodici. Vezan je linearnom
oprugom, krutosti ¢ i1 duzine [, u
nenapregnutom stanju, za nepokretnu tacku O, h
OB =h. Odrediti rad sile u oprugi pri

pomeranju kliza¢a iz polozaja A u polozaj B, A \ C
odnosno, iz polozaja A u polozaj C (AB = BC = T T
a). Kolike su ove veliCine u slucaju [, = h. = a . a )

-
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Zadatak 6

-

Materijalna tacka mase m se krece po glatkoj kruznoj zici
radijusa r. Zica se nalazi u vertikalnoj ravni, a tacka se
krece u homogenom polju sile zemljine teze. Na nju

deluje i sila ﬁ, konstantnog intenziteta, F = const, Cija
napadna linija stalno pada u pravac tangente na Zicu.
Odrediti brzinu tacke u poloZajima B i C, ako je tacka
kretanje zapocela iz poloZaja A pocetnom brzinom v,
usmerenom navise.
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Zadatak 7

U glatkom vertikalnom Zlebu, urezanom u
nepokretni kruzni cilindar, radijusa R, krece
se materijalna tacka M, mase m. Najkrace
rastojanje Zleba od ose cilindra iznosi H.
Tacka se krece u homogenom polju sile
zemljine teZe. Na nju deluje i centralna
privlacna sila, sa centrom privlacenja u tacki
O, koja se nalazi na osi cilindra u ravni Zleba,
Ciji je intenzitet obrnuto proporcionalan
rastojanju tacke od centra dejstva sile,

F= %, k = const > 0. Ako je tacka kretanje
zapocela iz polozaja A, bez pocletne brzine,
odrediti brzinu tacke i reakciju Zleba u
poloZaju B.

-
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Zadatak 8

/Materijalna tacka mase m se nalazi na
strmoj ravni nagibnog ugla a. Kretanje
zapocinje iz poloZaja A iz stanja mirovanja.
Na prvom delu puta, od poloZzaja A do
poloZaja B, duZine a, strma ravan je glatka.
Na drugom delu puta, od polozaja B do
polozaja C, duZine b, strma ravan je hrapava.
Koeficijent trenja izmedu tacke i strme ravni
je u=2tana . Ako se tacka ponovo
zaustavlja u poloZaju C odrediti koliki je

a
odnos —.

=
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Zadatak 9

-~

Klizac A, mase m, nalazi se na glatkoj
vertikalnoj vodici. Vezan je oprugom,
krutosti ¢ i duZine [, u nenapregnutom
stanju, za nepokretnu tacku O. Kretanje
zapocinje, bez pocetne brzine, iz polozaja u
kome je opruga horizontalna. Odrediti
brzinu kliza¢a i reakciju vodice u funkciji
poloZaja Kklizaca, koordinate x. Kliza¢ se
krece u homogenom polju sile zemljine teze.
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Zadatak 10

(- =

: A
s . . i H
Teret mase m pada bez pocetne brzine, sa visine H, na |
plo¢u zanemarive mase, koja je postavljena na linearnu | ’ | !
oprugu krutosti c. Usled pada tereta na ploc¢u opruga se g )
(maksimalno) sabije za duzinu h. Odrediti krutost §9
opruge c. e <
S
S
7
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Zadatak 11

-

Kuglica, mase m, nalazi se na vrhu glatke
nepokretne polulopte, poluprecnika R. U
pocCetnom trenutku saopstena joj je brzina
intenziteta vy u horizontalnom pravcu.
Odrediti poloZzaj u kom ¢e se Kkuglica
odvojiti od podloge. Koliku pocetnu
brzinu treba saopstiti kuglici da bi se
odvojila u pocetnom trenutku? Da i
kuglica moze sti¢i do podnozja polulopte
bez odvajanja od nje?
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1. Materjjalna tacka mase m zapo¢mje kretanje po glatkoj horizontalno) ravmi, u
homogenom polju sile zemljine teZe, iz stama nurovamja. Na nju dejstvje 1
horizontalna sila a F. konstantnog mtenziteta. Odrediti:

a) diferencijalne jednacine kretanja
materijalne tacke, .
b) parametarsku jednacinu kretanja tacke
L
(x(0)), -
i Rk
¢) trenutak 1, do kog je tatka predla put | mW e const| =7
duZine L, S o TS /‘T_ﬂ U,
= E?
d) brzinu taéke u trenutku ;. Ue=2 TH Vi=!
—_ - —_ - - =2 -5
LN VR kda=F+Lu=s+U /-1/—;
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